AYZH

o) £T0 TeTpdrAeupo OBAT ot ywviec ABO kat ATO eivar opBéc yiati ot axtivec OB kat OF ota
onuela emadng B kat I eival KABETEC OTIC AVTIOTOLXEG EPATTOUEVEG.

B) H ywvia A = 60° amd v umodBeon Kol eMeWS TO AOPOLOHO TWV YWVLIV EVOS
TeTpamAevpou tooltat pe 360° éxoupe: A + ABO + BOT + A0 = 360° rj 60° + 90° + 90° + BOT
= 360°. Apa BOT = 120°.



