OEMA 4

4.1. H e§lowon TaAdvTwong tng nNyng TV opUOVIKWY KUPATwvV y = 10mu2t (t og s kaL y o

cm) avtiotoel otnv popdn y = Anuwt. TUVETWE N KUKALK ouxvotnTa TAAQVIWONG TWV

; . ; rad ; ; ;
poplwv Tou péoou eivat w = 2 - katto TAAQTOG TaAdvTwong elvat

A =10cm = 0,1Im

To kUpa €xeL teplobo

Movabec 6
4.2. H péylotn toyuTtnTa TAAAVTWONG TnNg INYNG elvat
rad m
Upax =W-A=2—"-0,1m=0,2—
S S
Movabec 6
4.3. H péyLotn enLTdyuvon TOAAVTWONG TNG Inyng elvat
) rad\? m
Amax — W ‘A= (ZT) -0,1lm = 0,45—2
Movaébec 6

4.4. Tnv Xpovikn otyun t; = 5 s 1o kOpa €xel SLadobel og anootaon
m
qu-t=5?-4s:20m

Movaébeg 7



